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管理员指南简介




本文档提供了SeawayEdge系统常用的管理员操作，方便管理员更好地使用SeawayEdge。本文档适用于所有使用SeawayEdge系统的管理员。
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[bookmark: _Toc9578]管理员指南
本文档主要适用于使用SeawayEdge的用户。用户需要具备以下经验和技能：
· 熟悉Linux基本操作
· 对Linux有一定了解
第1章 [bookmark: _Toc356632710]查看系统信息
[bookmark: _Toc299098193][bookmark: _1.1首次登陆Seaway_Edge]1.1查看系统信息
​例如，命令和输出如下： 
[image: ]

[bookmark: _Toc1831595771]1.2查看系统相关的资源信息
· 查看CPU信息：
[image: ]
· 查看内存信息：
[image: ]
· 查看磁盘信息：
[image: ]
· 查看系统资源实时信息：
[image: ]
[bookmark: _Toc1599527099]第二章 基础配置
[bookmark: _Toc1051659747]2.1 设置语言环境
您可以通过localectl修改系统的语言环境，对应的参数设置保存在/etc/locale.conf文件中。这些参数会在系统启动过程中被systemd的守护进程读取。
· 显示当前语言环境状态
显示当前语言环境，命令如下：
[image: ]
· 列出可用的语言环境
[image: ]
例如显示当前系统中所有可用的中文环境，命令和输出如下：
[image: ]
· 设置语言环境
要设置语言环境，在root权限下执行如下命令，其中 locale 是您要设置的语言类型，取值范围可通过localectl list-locales获取，请根据实际情况修改。
[image: ]

1. 
2. 
2.1. 
2.2. 
2.2 [bookmark: _Toc1454953019]设置键盘
您可以通过localectl修改系统的键盘设置，对应的参数设置保存在/etc/locale.conf文件中。这些参数，会在系统启动的早期被systemd的守护进程读取。
· 显示当前设置
显示当前键盘设置，命令如下：
[image: ]
· 列出可用的键盘布局
显示当前可用的键盘布局，命令如下：
[image: ]
· 设置键盘布局
设置键盘布局，在root权限下执行如下命令，其中 map 是您想要设置的键盘类型，取值范围可通过localectl list-keymaps获取，请根据实际情况修改：
[image: ]
2.3 [bookmark: _Toc2146585591]设置日期和时间
本节介绍如何通过timedatectl、date、hwclock命令来设置系统的日期、时间和时区等。
· 使用timedatectl命令设置
显示日期和时间
[image: ]
通过远程服务器进行时间同步
[image: ]
修改日期
[image: ]
修改时间
[image: ]
修改时区
[image: ]
· 使用date命令设置
显示当前的日期和时间
[image: ]
	格式参数
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a2c082d7678c14c54]说明

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a7c84b16430784236]%H
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_af1ad9a0cf0f74e28]小时以HH格式（例如 17）。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_ac75c896629a94f5a]%M
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a713b23439f944c7e]分钟以MM格式（例如 37）。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a83cbeee8d15d4ab1]%S
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a198c8d8580fa4d00]秒以SS格式（例如 25）。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a52b3ddb644664af7]%d
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a0d60b507d1064efd]日期以DD格式（例如 15）。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a312fb7c0a5ad48df]%m
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a893723adba374d02]月份以MM格式（例如 07）。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_ac01465841ba64c03]%Y
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a6419efda4cdc4072]年份以YYYY格式（例如 2019）。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_ada7b17d82b7b4566]%Z
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_ac10a70e17c7b4dab]时区缩写（例如CEST）。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_aaf432a3ed9c548d7]%F
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a7a6917b7cf9a4675]日期整体格式为YYYY-MM-DD（例如 2019-7-15），等同%Y-%m-%d。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a2e925e19328a49b0]%T
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920961_a7dafd8b31b2e47da]时间整体格式为HH:MM:SS（例如 18:30:25），等同%H:%M:%S。


修改时间
[image: ]
修改日期
[image: ]
· 使用hwclock命令设置
显示日期和时间
[image: ]
设置日期和时间
[image: ]

2.4 [bookmark: _Toc2086241984]设置磁盘调度算法
本节介绍如何设置磁盘调度算法。
· 临时修改调度策略
例如将所有IO调度算法修改为mq-deadline，此修改重启后会失效。
[image: ]
· 永久设置调度策略
可以通过在内核启动配置文件grub.cfg中的kernel行追加：elevator=mq-deadline，重启后生效。
[bookmark: _Toc1503520519]第三章 管理用户和用户组
本节介绍UADK以及UADK engine的安装、升级和卸载，其他厂商的硬件加速器设备类似。 需要鲲鹏（Kunpeng）加速器内核态驱动、UADK用户驱动态配合使用。请按照顺序进行安装。
[bookmark: _Toc229288584]3.1 管理用户
[bookmark: _Toc1067568570]3.1.1 增加用户
· useradd命令增加用户：
[image: ]
· 用户信息文件
与用户帐号信息有关的文件如下：
/etc/passwd：用户帐号信息文件。
/etc/shadow：用户帐号信息加密文件。
/etc/group：组信息文件。
/etc/default/useradd：定义默认设置文件。
/etc/login.defs：系统广义设置文件。
/etc/skel：默认的初始配置文件目录。
· 创建用户示例
例如新建一个用户名为userexample的用户，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
使用id命令查看新建的用户信息，命令如下：
[image: ]
修改用户userexample的密码：
[image: ]
[bookmark: _Toc399085305]3.1.2 修改用户账号
· 修改密码
普通用户可以用passwd修改自己的密码，只有管理员才能用passwd username为其他用户修改密码。
· 修改用户shell设置
使用chsh命令可以修改自己的shell，只有管理员才能用chsh username为其他用户修改shell设置。
用户也可以使用usermod命令修改shell信息，在root权限下执行如下命令，其中 new_shell_path 为目标shell路径，username 为要修改用户的用户名，请根据实际情况修改：
[image: ]
· 修改主目录
[image: ]
· 修改UID
修改用户ID，在root权限下执行如下命令，其中 UID 代表目标用户ID，username 代表用户名，请根据实际情况修改：
[image: ]

[bookmark: _Toc835291554]3.1.3 删除用户
	在root权限下，使用userdel命令可删除现有用户。
	例如，删除用户Test，命令如下：
[image: ]

[bookmark: _Toc644547639]3.2 管理用户组
[bookmark: _Toc1004653205]3.2.1 增加用户组
· groupadd增加用户组
[image: ]
· 用户组信息文件
与用户组信息有关的文件如下：
/etc/gshadow：用户组信息加密文件。
/etc/group：组信息文件。
/etc/login.defs：系统广义设置文件。
[bookmark: _Toc1689983721]3.2.2 修改用户组
· 修改GID
修改用户组ID，在root权限下执行如下命令，其中 GID 代表目标用户组ID， groupname 代表用户组，请根据实际情况修改：
[image: ]
· 修改用户组名
修改用户组名，在root权限下执行如下命令，其中 newgroupname 代表新用户组名， oldgroupname 代表已经存在的待修改的用户组名，请根据实际情况修改：
[image: ]
[bookmark: _Toc937683625]3.2.3 删除用户组
在root权限下，使用groupdel命令可删除用户组。
例如，删除用户组Test，命令如下：
[image: ]
[bookmark: _Toc1413683689]3.2.4 将用户加入用户组或从用户组中移除
在root权限下，使用gpasswd命令将用户加入用户组或从用户组中移除。
例如，将用户 userexample 加入用户组 Test ，命令如下：
[image: ]
例如，将用户 userexample 从 Test 用户组中移除，命令如下：
[image: ]
[bookmark: _Toc22690615]3.2.5 切换用户组
一个用户同时属于多个用户组时，在该用户登录后，使用newgrp命令可以切换到其他用户组，以便具有其他用户组的权限。
例如，将用户 userexample 切换到 Test 用户组，命令如下：
[image: ]

[bookmark: _Toc1256560786]第四章 使用DNF管理软件包
[bookmark: _Toc662945704]4.1 配置DNF
[bookmark: _Toc983286492]4.1.1 DNF配置文件
使用export命令设置队列数量：
DNF的主要配置文件是/etc/dnf/dnf.conf，该文件包含两部分：
· “main”部分保存着DNF的全局设置。
· “repository”部分保存着软件源的设置，可以有零个或多个“repository”。
另外，在/etc/yum.repos.d目录中保存着零个或多个repo源相关文件，它们也可以定义不同的“repository”。
所以openEuler软件源的配置一般有两种方式，一种是直接配置/etc/dnf/dnf.conf文件中的“repository”部分，另外一种是在/etc/yum.repos.d目录下增加.repo文件。

显示当前配置
· 要显示当前的配置信息：
[image: ]
· 要显示相应软件源的配置，首先查询repo id：
[image: ]
执行如下指令查询配置
[image: ]
[bookmark: _Toc1209407379]4.1.2 创建本地软件源仓库
	要建立一个本地软件源仓库，请按照下列步骤操作。
· 安装createrepo软件包。在root权限下执行如下命令：
[image: ]
· 将需要的软件包复制到一个目录下，如/mnt/local_repo/ 。
· 创建软件源，执行以下命令：
[image: ]
[bookmark: _Toc577099998]4.1.3 添加、启动和禁用软件源
	本节将介绍如何通过“dnf config-manager”命令添加、启用和禁用软件源仓库。
· 添加软件源
要定义一个新的软件源仓库，您可以在 /etc/dnf/dnf.conf 文件中添加“repository”部分，或者在/etc/yum.repos.d/目录下添加“.repo”文件进行说明。建议您通过添加“.repo”的方式，每个软件源都有自己对应的“.repo”文件，以下介绍该方式的操作方法。
要在您的系统中添加一个这样的源，请在root权限下执行如下命令，执行完成之后会在/etc/yum.repos.d/目录下生成对应的repo文件。其中 repository_url 为repo源地址：
[image: ]
· 启动软件源
要启用软件源，请在root权限下执行如下命令，其中 repository 为新增.repo文件中的repo id（可通过dnf repolist查询）：
[image: ]
· 禁用软件源
要禁用软件源，请在root权限下执行如下命令：
[image: ]

[bookmark: _Toc1283516534]4.2 管理软件包
	使用dnf能够让您方便的进行查询、安装、删除软件包等操作。
[bookmark: _Toc589152823]4.2.1 搜索软件包
	您可以使用rpm包名称、缩写或者描述搜索需要的RPM包，使用命令如下：
[image: ]
[bookmark: _Toc1991883491]4.2.2 列出软件包清单
要列出系统中所有已安装的以及可用的RPM包信息，使用命令如下：
[image: ]
[bookmark: _Toc463260154]4.2.3 安装RPM包
	要安装一个软件包及其所有未安装的依赖，请在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc1385187903]4.2.4 删除软件包
	要卸载软件包以及相关的依赖软件包，请在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc2130352241]4.3 管理软件包组
软件包集合是服务于一个共同目的的一组软件包，例如系统工具集等。使用dnf可以对软件包组进行安装/删除等操作，使相关操作更高效。
· 列出软件包组清单
使用summary参数，可以列出系统中所有已安装软件包组、可用的组、可用的环境组的数量，命令如下：
[image: ]
要列出所有软件包组和它们的组ID ，命令如下：
[image: ]
· 安装软件包组
每一个软件包组都有自己的名称以及相应的ID（groupid），您可以使用软件包组名称或它的ID进行安装。
要安装一个软件包组，请在root权限下执行如下命令：
[image: ]
· 删除软件包组
要卸载软件包组，您可以使用软件包组名称或它的ID，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
[bookmark: _Toc1982751703]4.4 检查并更新
dnf可以检查您的系统中是否有软件包需要更新。您可以通过dnf列出需要更新的软件包，并可以选择一次性全部更新或者只对指定包进行更新。
· 检查更新
如果您需要显示当前系统可用的更新，使用命令如下：
[image: ]
· 升级
如果您需要升级单个软件包，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
· 更新所有的包和他们的依赖
要更新所有的包和它们的依赖，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
[bookmark: _Toc1604121822]第五章 管理服务
[bookmark: _Toc965757916]5.1 简介
systemd是在Linux下，与SysV和LSB初始化脚本兼容的系统和服务管理器。systemd使用socket和D-Bus来开启服务，提供基于守护进程的按需启动策略，支持快照和系统状态恢复，维护挂载和自挂载点，实现了各服务间基于从属关系的一个更为精细的逻辑控制，拥有更高的并行性能。
· 概念介绍
systemd开启和监督整个系统是基于unit的概念。unit是由一个与配置文件对应的名字和类型组成的（例如：avahi.service unit有一个具有相同名字的配置文件，是守护进程Avahi的一个封装单元）。unit有多种类型，如表所示。
	unit名称
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a0f7c1823e26547e7]后缀名
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a60a2db60a7044830]描述

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a920c3978e086448e]Service unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_ab53b8d9e50b3496f].service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a4021f8a9f8ac4488]系统服务。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_acc7293f71641476d]Target unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a972c16ba24e44039].target
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a794b9638ea424130]一组systemd units。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_aa36d2a004680460e]Automount unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_aea349872c8b64346].automount
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a2752debc211c4c2a]文件系统挂载点。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a63ad759ddc924457]Device unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a1d72eda1c2e14a5c].device
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a17fb3dcba5df47e9]内核识别的设备文件。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a4950ed734138459c]Mount unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_ab745de23d809475d].mount
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a689c3d6fa3124b61]文件系统挂载点。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a105f139cb99a424e]Path unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_af1454bde836a4118].path
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_ace9baa2479c64f97]在一个文件系统中的文件或目录。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_aaa9d61a1976b4c39]Scope unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_ad16b81af817345d3].scope
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a4c7749fd39234866]外部创建的进程。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_ab41ebb369a5c4759]Slice unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a18c465ebe76c4ffb].slice
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a060e385703ed49a0]一组用于管理系统进程分层组织的units。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a20f3e23c829a4337]Socket unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a4dde23a95c7f4964].socket
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a0b30893d3da24038]一个进程间通信的Socket。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a2e0d25e939104ff5]Swap unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_af7250fd0df504b6d].swap
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_aed1f0dc1800f457d]swap设备或者swap文件。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_aec67b2a244f843f5]Timer unit
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a0890a8d257014b60].timer
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a907849cda16f459b]systemd计时器。


所有的可用systemd unit类型，可在如下表所示的路径下查看。
	路径
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_abebe174b3f9c4ff4]描述

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a7f7f73f64b3d4294]/usr/lib/systemd/system/
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_af3744f8424524c1c]随安装的RPM产生的systemd units。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_aabacb836c0fa4f6f]/run/systemd/system/
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a2edec0a6cd0741a0]在运行时创建systemd units。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a54ab3b765b2c4590]/etc/systemd/system/
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921012_a9fc8f932d4ff4ba4]由系统管理员创建和管理的systemd units。



[bookmark: _Toc811890186]5.2 特性说明
[bookmark: _Toc327263064]5.2.1 更快的启动速度
systemd提供了比UpStart更激进的并行启动能力，采用了socket/D-Bus activation等技术启动服务，带来了更快的启动速度。
为了减少系统启动时间，systemd的目标是：
· 尽可能启动更少的进程。
· 尽可能将更多进程并行启动。
[bookmark: _Toc604696681]5.2.2 提供按需启动能力
当sysvinit系统初始化的时候，它会将所有可能用到的后台服务进程全部启动运行。并且系统必须等待所有的服务都启动就绪之后，才允许用户登录。这种做法有两个缺点：首先是启动时间过长；其次是系统资源浪费。
某些服务很可能在很长一段时间内，甚至整个服务器运行期间都没有被使用过。比如CUPS，打印服务在多数服务器上很少被真正使用到。您可能没有想到，在很多服务器上SSHD也是很少被真正访问到的。花费在启动这些服务上的时间是不必要的；同样，花费在这些服务上的系统资源也是一种浪费。
systemd可以提供按需启动的能力，只有在某个服务被真正请求的时候才启动它。当该服务结束，systemd可以关闭它，等待下次需要时再次启动它。
[bookmark: _Toc1244499963]5.2.3 采用cgroup特性跟踪和管理进程的生命周期
init系统的一个重要职责就是负责跟踪和管理服务进程的生命周期。它不仅可以启动一个服务，也能够停止服务。这看上去没有什么特别的，然而在真正用代码实现的时候，您或许会发现停止服务比一开始想的要困难。
服务进程一般都会作为守护进程（daemon）在后台运行，为此服务程序有时候会派生（fork）两次。在UpStart中，需要在配置文件中正确地配置expect小节。这样UpStart通过对fork系统调用进行计数，从而获知真正的精灵进程的PID号。
cgroup已经出现了很久，它主要用来实现系统资源配额管理。cgroup提供了类似文件系统的接口，使用方便。当进程创建子进程时，子进程会继承父进程的cgroup。因此无论服务如何启动新的子进程，所有的这些相关进程都会属于同一个cgroup，systemd只需要简单地遍历指定的cgroup即可正确地找到所有的相关进程，将它们逐一停止即可。
[bookmark: _Toc1967640008]5.2.4 启动挂载点和自动挂载的管理
传统的Linux系统中，用户可以用/etc/fstab文件来维护固定的文件系统挂载点。这些挂载点在系统启动过程中被自动挂载，一旦启动过程结束，这些挂载点就会确保存在。这些挂载点都是对系统运行至关重要的文件系统，比如HOME目录。和sysvinit一样，systemd管理这些挂载点，以便能够在系统启动时自动挂载它们。systemd还兼容/etc/fstab文件，您可以继续使用该文件管理挂载点。
有时候用户还需要动态挂载点，比如打算访问DVD内容时，才临时执行挂载以便访问其中的内容，而不访问光盘时该挂载点被取消（umount)，以便节约资源。传统地，人们依赖autofs服务来实现这种功能。
systemd内建了自动挂载服务，无需另外安装autofs服务，可以直接使用systemd提供的自动挂载管理能力来实现autofs的功能。
[bookmark: _Toc1024934303]5.2.5 实现事务性依赖关系管理
系统启动过程是由很多的独立工作共同组成的，这些工作之间可能存在依赖关系，比如挂载一个NFS文件系统必须依赖网络能够正常工作。systemd虽然能够最大限度地并发执行很多有依赖关系的工作，但是类似“挂载NFS”和“启动网络”这样的工作还是存在天生的先后依赖关系，无法并发执行。对于这些任务，systemd维护一个“事务一致性”的概念，保证所有相关的服务都可以正常启动而不会出现互相依赖，以至于死锁的情况。
[bookmark: _Toc1104497934]5.2.6 与SysV初始化脚本兼容
和UpStart一样，systemd引入了新的配置方式，对应用程序的开发也有一些新的要求。如果systemd想替代目前正在运行的初始化系统，就必须和现有程序兼容。任何一个Linux发行版都很难为了采用systemd而在短时间内将所有的服务代码都修改一遍。
systemd提供了和sysvinit以及LSB initscripts兼容的特性。系统中已经存在的服务和进程无需修改。这降低了系统向systemd迁移的成本，使得systemd替换现有初始化系统成为可能。
[bookmark: _Toc448132070]5.2.7 能够对系统进行快照和恢复
systemd支持按需启动，因此系统的运行状态是动态变化的，人们无法准确地知道系统当前运行了哪些服务。systemd快照提供了一种将当前系统运行状态保存并恢复的能力。
比如系统当前正运行服务A和B，可以用systemd命令行对当前系统运行状况创建快照。然后将进程A停止，或者做其他的任意的对系统的改变，比如启动新的进程C。在这些改变之后，运行systemd的快照恢复命令，就可立即将系统恢复到快照时刻的状态，即只有服务A和B在运行。一个可能的应用场景是调试：比如服务器出现一些异常，为了调试用户将当前状态保存为快照，然后可以进行任意的操作，比如停止服务等。等调试结束，恢复快照即可。
[bookmark: _Toc530550461]5.3 管理系统服务
	systemd提供systemctl命令来运行、关闭、重启、显示、启用/禁用系统服务。
[bookmark: _Toc609495683]5.3.1 sysvinit命令和systemd命令
systemd提供systemctl命令与sysvinit命令的功能类似。当前版本中依然兼容service和chkconfig命令，相关说明如表3，但建议用systemctl进行系统服务管理。
	sysvinit命令
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a02383f260a6b43d7][bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a3e59af7c25ab4c08]systemd命令
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a045311be27aa4014][bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a5fee977f7ce8485d]备注

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a5a2e2e920ad84296][bookmark: i25691814141714][bookmark: ph14591115171]service network start
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a0990a28043f244f3][bookmark: i1147010194173][bookmark: ph347011919176]systemctl start network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a6f87a02ac1cb4b37]用来启动一个服务 (并不会重启现有的)。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a4d1be5b113c748b5][bookmark: ph0603162191715][bookmark: i76031221191716]service network stop
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a44b1659e2bfd463d][bookmark: i1176117234177][bookmark: ph15761523121713]systemctl stop network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_afada400adfde455a]用来停止一个服务 (并不会重启现有的)。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a7bcda643db174a77][bookmark: i314182613171][bookmark: ph514726191710]service network restart
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ac4319fcaf27b4960][bookmark: i2763627191712][bookmark: ph19763112781716]systemctl restart network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a2b544d2a4b744822]用来停止并启动一个服务。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ab4f282845e28411e][bookmark: i5183203114173][bookmark: ph1218310313175]service network reload
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_abf350ef96d69405c][bookmark: i8989468178][bookmark: ph16981646181718]systemctl reload network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_acf06a1fd807d49a7]当支持时，重新装载配置文件而不中断等待操作。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ac09908e607dc41be][bookmark: i8594125511173][bookmark: ph9594125510176]service network condrestart
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_af07ff7e0d19e4be2][bookmark: i1862127131818][bookmark: ph106216761811]systemctl condrestart network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a7bdfc64d030a4b42]如果服务正在运行那么重启它。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a3bfd99b1d31b49d7][bookmark: i129331410101817][bookmark: ph13933131001812]service network status
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_abcf4fcc5f3eb49e9][bookmark: i14167141311818][bookmark: ph216717133188]systemctl status network.service
	[bookmark: ph1531113452716][bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a2edbdadf7af149a7][bookmark: ph20809162283][bookmark: ph394695587]检查服务的运行状态。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a532ae2e1fcee47c1][bookmark: i12543718141817][bookmark: ph1543141851814]chkconfig network on
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ac70b593c72654611][bookmark: i68755202187][bookmark: ph1287512011812]systemctl enable network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_af0790cedca9e4ba6]在下次启动时或满足其他触发条件时设置服务为启用。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a709258a9eeee403a][bookmark: i103391827191816][bookmark: ph1733872714188]chkconfig network off
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ac33b4c8bd2f24d66][bookmark: i83771532111817][bookmark: ph8377183211187]systemctl disable network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a1845b23447a94229]在下次启动时或满足其他触发条件时设置服务为禁用。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a7100f90dea8e4aac][bookmark: ph2188133731811][bookmark: i20188173712184]chkconfig network
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a1d84c3ad47164379][bookmark: ph79191839131813][bookmark: i891911394186]systemctl is-enabled network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a6443c2f5c45d4609]用来检查一个服务在当前环境下被配置为启用还是禁用。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_aa363ce8663604d42]chkconfig \-\-list
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a921188067f294d71]systemctl list-unit-files \-\-type=service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a2575b1e1d82e4217]输出在各个运行级别下服务的启用和禁用情况。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_acd5c91b22ffe4cf5][bookmark: i187651543191814][bookmark: ph12765194351818]chkconfig network \-\-list
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_afa513e24075d4ca7][bookmark: i7400164691813][bookmark: ph74001346151817]ls /etc/systemd/system/*.wants/network.service
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a75394896b43b4c66]用来列出该服务在哪些运行级别下启用和禁用。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ac75a48e757db4269][bookmark: i5122352111811][bookmark: ph212265219189]chkconfig network \-\-add
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ab3f7243a981f4731]systemctl daemon-reload
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_af79feff246144bac]当您创建新服务文件或者变更设置时使用。



[bookmark: _Toc296947991]5.3.2 显示所有当前服务
	如果您需要显示当前正在运行的服务，使用命令如下：
	[image: ]
[bookmark: _Toc52889109]5.3.3 显示服务状态
	如果您需要显示某个服务的状态，可执行如下命令：
	[image: ]
相关状态显示参数说明如表所示。
	参数
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a6eb01563833b4c18][bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a93c35017023145e4]描述

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a35d67ba3f4394bd5]Loaded
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ae54693b5ed144dd5][bookmark: ph136921257153118]说明服务是否被加载，并显示服务对应的绝对路径以及是否启用。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_aba7f0a647fde4e12]Active
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a0a0de97e681f4218]说明服务是否正在运行，并显示时间节点。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_ae137d23b2f0f476f]Main PID
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a7627b260b2c74e43]相应的系统服务的PID值。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_aa122289518d847ce]CGroup
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920917_a668e34c741a44741]相关控制组（CGroup）的其他信息。


如果您需要判断某个服务是否被启用，可执行如下命令：
[image: ]
is-enabled命令的返回结果如下：
	状态
	[bookmark: p1051716351935]含义

	[bookmark: p165171351231]enabled
	[bookmark: p155175351731]已经通过 /etc/systemd/system/ 目录下的 Alias= 别名、 .wants/ 或 .requires/ 软链接被永久启用。

	[bookmark: p1951717351433]enabled-runtime
	[bookmark: p9517135835]已经通过 /run/systemd/system/ 目录下的 Alias= 别名、 .wants/ 或 .requires/ 软链接被临时启用。

	[bookmark: p125176351137]linked
	[bookmark: p145171535934]虽然单元文件本身不在标准单元目录中，但是指向此单元文件的一个或多个软链接已经存在于 /etc/systemd/system/ 永久目录中。

	[bookmark: p2051718353313]linked-runtime
	[bookmark: p115171835936]虽然单元文件本身不在标准单元目录中，但是指向此单元文件的一个或多个软链接已经存在于 /run/systemd/system/ 临时目录中。

	[bookmark: p1651753520319]masked
	[bookmark: p25171351233][bookmark: b1842717120514]已经被 /etc/systemd/system/ 目录永久屏蔽(软链接指向 /dev/null 文件)，因此 start 操作会失败。

	[bookmark: p175178351334]masked-runtime
	[bookmark: p135171135138][bookmark: b151231818857]已经被 /run/systemd/systemd/ 目录临时屏蔽(软链接指向 /dev/null 文件)，因此 start 操作会失败。

	[bookmark: p751714351231]static
	[bookmark: p551718355313][bookmark: b434102320518]尚未被启用，并且单元文件的 "[Install]" 小节中没有可用于 enable 命令的选项。

	[bookmark: p131245179420]indirect
	[bookmark: p91241717648]尚未被启用，但是单元文件的 "[Install]" 小节中 Also= 选项的值列表非空(也就是列表中的某些单元可能已被启用)、或者它拥有一个不在 Also= 列表中的其他名称的别名软链接。对于模版单元来说，表示已经启用了一个不同于 DefaultInstance= 的实例。

	[bookmark: p831417211244]disabled
	[bookmark: p531419213418][bookmark: b7155236854]尚未被启用，但是单元文件的 "[Install]" 小节中存在可用于 enable 命令的选项。

	[bookmark: p83159211343]generated
	[bookmark: p43151219416]单元文件是被单元生成器动态生成的。被生成的单元文件可能并未被直接启用，而是被单元生成器隐含的启用了。

	[bookmark: p57620251419]transient
	[bookmark: p127638251244]单元文件是被运行时API动态临时生成的。该临时单元可能并未被启用。

	[bookmark: p876316256412]bad
	[bookmark: p187635255419][bookmark: b133269534515][bookmark: b332611531751]单元文件不正确或者出现其他错误。 is-enabled 不会返回此状态，而是会显示一条出错信息。 list-unit-files 命令有可能会显示此单元。



[bookmark: _Toc1996508752]5.3.4 运行服务
	如果您需要运行某个服务，请在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc890610489]5.3.5 关闭服务
	如果您需要关闭某个服务，请在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc529469033]5.3.6 重启服务
	如果您需要重启某个服务，请在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc1761288110]5.3.7 启用服务	
	如果您需要在开机时启用某个服务，请在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc1054674522]5.3.8 禁用服务
	如果您需要在开机时禁用某个服务，请在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc584668916]5.4 改变运行级别
[bookmark: _Toc1792786187]5.4.1 Target和运行级别
systemd用目标（target）替代了运行级别的概念，提供了更大的灵活性，如您可以继承一个已有的目标，并添加其他服务，来创建自己的目标。下表列举了systemd下的目标和常见runlevel的对应关系。
	运行级别
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_ae345f9616c9e4b99]systemd目标（target）
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a51d30f31c3494031]描述

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a6d80989a801f4bf4]0
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a7d9fff8415094170]runlevel0.target，poweroff.target
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a70514fee2f27437c]关闭系统。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a6bed301641504e76][bookmark: ph14312164910584]1, s, single
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_af07325c424aa41fd]runlevel1.target，rescue.target
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a835efcb9d2ec4221]单用户模式。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_zh-cn_topic_00729][bookmark: ph60616175913]2, 4
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a97565d2aa66a42bb][bookmark: ph1462165011]runlevel2.target，runlevel4.target，multi-user.target
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a99315964c38d4045]用户定义/域特定运行级别。默认等同于3。

	3
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a0180d9e5e866452e]runlevel3.target，multi-user.target
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a9c5a2a48aa5d49bf]多用户，非图形化。用户可以通过多个控制台或网络登录。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_aecd758e276a34d82]5
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a0519be8c47be4ec4]runlevel5.target，graphical.target
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_ad3463085cd604e00]多用户，图形化。通常为所有运行级别3的服务外加图形化登录。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a7564c4a239924b33]6
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a86730dd7a4054ded]runlevel6.target，reboot.target
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920939_a473a6a5eca6c4b60]重启系统。

	[bookmark: ph122241428185918][bookmark: p625642510595]emergency
	[bookmark: p1384413745917]emergency.target
	[bookmark: ph810855365915][bookmark: p92561925185919]紧急Shell。



[bookmark: _Toc14393852]5.4.2 查看系统默认启动目标
	查看当前系统默认的启动目标，命令如下：
	[image: ]
[bookmark: _Toc1399302100]5.4.3 查看当前系统所有的启动目标
	查看当前系统所有的启动目标，命令如下：
	[image: ]
[bookmark: _Toc976976403]5.4.4 改变默认目标
	改变系统默认的目标，在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc382440259]5.4.5 改变当前目标
	改变当前系统的目标，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
[bookmark: _Toc254877542]5.4.6 切换到救援模式
	改变当前系统为救援模式，在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc1644456276]5.4.7 切换到紧急模式
	改变当前系统为紧急模式，在root权限下执行如下命令：
	[image: ]
[bookmark: _Toc262093842]5.5 关闭、暂停和休眠系统
· systemctl命令
systemd通过systemctl命令可以对系统进行关机、重启、休眠等一系列操作。当前仍兼容部分Linux常用管理命令，对应关系如下表。建议用户使用systemctl命令进行操作。

	Linux常用管理命令
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_a74833d21addd4342]systemctl命令
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_a96c730244eaa417f]描述

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_ad517729838564007]halt
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_ab7a0cde876c74144]systemctl halt
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_ae55b9739eb8f407a]关闭系统

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_a0b98bb5ee6b444f2]poweroff
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_a0b8755b08ffb4d2d]systemctl poweroff
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_a0a93593a65134bf9]关闭电源

	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_a9c6bf9b686b84e05]reboot
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_a246d6cb896454110]systemctl reboot
	[bookmark: zh-cn_topic_0151920964_a14f63a55961440c9]重启


· 关闭系统
关闭系统并下电，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
· 重启系统
重启系统，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
· 使系统待机
使系统待机，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
· 使系统休眠
使系统休眠，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
[bookmark: _Toc522242497]第六章 管理进程
操作系统管理多个用户的请求和多个任务。大多数系统都只有一个CPU和一个主要存储，但一个系统可能有多个二级存储磁盘和多个输入/输出设备。操作系统管理这些资源并在多个用户间共享资源，当用户提出一个请求时，造成好像系统被用户独占的假象。实际上操作系统监控着一个等待执行的任务队列，这些任务包括用户任务、操作系统任务、邮件和打印任务等。本章节将从用户的角度讲述如何控制进程。
[bookmark: _Toc563981790]6.1 查看进程
Linux是一个多任务系统，经常需要对这些进程进行一些调配和管理。要进行管理，首先就要知道现在的进程情况：有哪些进程、进程的状态如何等。Linux提供了多种命令来了解进程的状况。
· Who命令
who命令主要用于查看当前系统中的用户情况。如果用户想和其他用户建立即时通讯，比如使用talk命令，那么首先要确定的就是该用户确实在线上，不然talk进程就无法建立起来。又如，系统管理员希望监视每个登录的用户此时此刻的所作所为，也要使用who命令。who命令应用起来非常简单，可以比较准确地掌握用户的情况，所以使用非常广泛。
[image: ]
· Ps命令
ps命令是最基本又非常强大的进程查看命令。使用该命令可以确定有哪些进程正在运行和运行的状态、进程是否结束、进程有没有僵尸、哪些进程占用了过多的资源等，大部分进程信息都是可以通过执行该命令得到的。
ps命令最常用的还是用来监控后台进程的工作情况，因为后台进程是不与屏幕、键盘这些标准输入/输出设备进行通信的，所以如果需要检测其状况，就可使用ps命令。ps命令的常见选项如下表所示。
	选项
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_ac6fdbea1258d4c3c]描述

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a29392e63172746c4]-e
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a512f7ef0b90a4cb7]显示所有进程。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a068031d192014fe8]-f
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a474a7023a5fd4125]全格式。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_af814f2f50cc44408]-h
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_ab4f39caa92d54d2e]不显示标题。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a2a631b086f1942b6]-l
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a09dc585737284fad]使用长格式。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a188698ebfa154b02]-w
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_ab88d108c1ce744cd]宽行输出。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a811383eb9caa4ad5]-a
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_aa07844184ac64000]显示终端上的所有进程，包括其他用户的进程。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_ab886c758505744f4]-r
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_abc98313b7c914539]只显示正在运行的进程。

	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_a0fd38f1f80de4840]-x
	[bookmark: zh-cn_topic_0151921029_aa7d202094de34673]显示没有控制终端的进程。


ps命令确定当前正在运行中的进程
[image: ]
· Top命令
top命令和ps命令的基本作用是相同的，显示系统当前的进程和其他状况，但是top是一个动态显示过程，即可以通过用户按键来不断刷新进程的当前状态，如果在前台执行该命令，它将独占前台，直到用户终止该程序为止。其实top命令提供了实时的对系统处理器的状态监视。它将显示系统中CPU的任务列表。该命令可以按CPU使用、内存使用和执行时间对任务进行排序，而且该命令的很多特性都可以通过交互式命令或者在定制文件中进行设定。
top命令输出的示例如图所示：
[image: ]
· Kill命令
当需要中断一个前台进程的时候，通常使用“Ctrl+c”组合键，而对于后台进程不能用组合键来终止，这时就可以使用kill命令。该命令可以终止前台和后台进程。终止后台进程的原因包括：该进程占用CPU的时间过多、该进程已经死锁等。
kill命令是通过向进程发送指定的信号来结束进程的。如果没有指定发送的信号，那么默认值为TERM信号。TERM信号将终止所有不能捕获该信号的进程。至于那些可以捕获该信号的进程可能就需要使用KILL信号（它的编号为9），而该信号不能被捕捉。
kill指令可以中断某一进程：
[image: ]
[bookmark: _Toc1996610319]6.2 调度启动进程
· 定时运行一批程序（at）
用户使用at命令在指定时刻执行指定的命令序列。该命令至少需要指定一个命令和一个执行时间。at命令可以只指定时间，也可以时间和日期一起指定。
at命令定时运行一批程序（at命令之后，会出现提示符at>，提示用户输入命令，在此输入了slocate -u，然后按回车键。还可以输入多条命令，当所有要执行的命令输入结束后，按“Ctrl+d”键结束at命令）
[image: ]
· 周期性运行一批程序（cron）
cron命令周期性运行一批程序（cron命令会搜索/var/spool/cron目录，寻找以/etc/passwd文件中的用户名命名的crontab文件，被找到的这种文件将装入内存。在crontab文件中输入需要执行的命令和时间。 ）
首先创建一个文件，使用crontab命令使它成为crontab文件。
[image: ]
[bookmark: _Toc450163411]6.3 挂起/恢复进程
作业控制允许进程挂起并可以在需要时恢复进程的运行，被挂起的作业恢复后将从中止处开始继续运行。只要在键盘上按“Ctrl+Z”键，即可挂起当前的前台作业。在键盘上按“Ctrl+Z”键后，将挂起当前执行的命令cat。使用jobs命令可以显示shell的作业清单，包括具体的作业、作业号以及作业当前所处的状态。
恢复进程执行时，有两种选择：用fg命令将挂起的作业放回到前台执行；用bg命令将挂起的作业放到后台执行。灵活使用上述命令，将给自己带来很大的方便。
[bookmark: _Toc311560296]第七章 配置网络
[bookmark: _Toc828763486]7.1 配置IP
[bookmark: _Toc448974760]7.1.1 使用nmcli命令
nmcli是NetworkManager的一个命令行工具，它提供了使用命令行配置由NetworkManager管理网络连接的方法.
常用命令使用举例如下：
· 显示NetworkManager状态：
[image: ]
· 显示所有连接
[image: ]
· 只显示当前活动连接，如下所示添加-a,--active：
[image: ]
· 显示由NetworkManager识别到的设备及其状态：
[image: ]
· 使用nmcli工具启动和停止网络接口，在root权限下执行如下命令：
[image: ]
[image: ]

· 设备管理
连接到设备
[image: ]
断开设备连接：
[image: ]
· 设置网络连接
列出目前可用的网络连接：
[image: ]
添加一个网络连接会生成相应的配置文件，并与相应的设备关联。检查可用的设备，方法如下：
[image: ]
· 配置动态IP连接
配置IP
要使用 DHCP 分配网络时，可以使用动态IP配置添加网络配置文件，命令格式如下：
[image: ]
激活连接并检查状态：
[image: ]
· 配置静态IP连接
配置IP
添加静态 IPv4 配置的网络连接，可使用以下命令：
[image: ]
激活连接并检查状态：
[image: ]
· 添加 Wi-Fi 连接
通过配置文件连接Wi-Fi
使用以下命令查看Wi-Fi访问点：
[image: ]
以下命令生成使用的静态 IP 配置，但允许自动 DNS 地址分配的 Wi-Fi连接：
[image: ]
使用以下命令设定 WPA2 密码，例如 “answer”：
[image: ]
[image: ]
使用以下命令更改Wi-Fi状态（on/off）:
[image: ]
· 配置静态路由
使用nmcli命令为网络连接配置静态路由，使用命令如下：
[image: ]
使用编辑器配置静态路由，使用如下命令：
[image: ]
[bookmark: _Toc1808739409]7.1.2 使用ip命令
· 配置静态IP地址
[image: ]
· 配置静态路由
在root权限下使用 ip route 命令显示当前的 IP 路由表：
[image: ]
添加静态路由：
[image: ]
[bookmark: _Toc1852223778]7.1.3 通过ifcfg文件配置网络
· 配置静态网络
以enp4s0网络接口进行静态网络设置为例，通过在root权限下修改ifcfg文件实现，在/etc/sysconfig/network-scripts/目录中生成名为ifcfg-enp4s0的文件中，修改参数配置，示例如下：
TYPE=Ethernet
PROXY_METHOD=none
BROWSER_ONLY=no
BOOTPROTO=none
IPADDR=192.168.0.10
GATEWAY=192.168.0.1
PREFIX=24
DEFROUTE=yes
IPV4_FAILURE_FATAL=no
IPV6INIT=yes
IPV6_AUTOCONF=yes
IPV6_DEFROUTE=yes
IPV6_FAILURE_FATAL=no
IPV6_ADDR_GEN_MODE=stable-privacy
NAME=enp4s0static
UUID=08c3a30e-c5e2-4d7b-831f-26c3cdc29293
DEVICE=enp4s0
ONBOOT=yes
· 配置动态网络
要通过ifcfg文件为em1接口配置动态网络，请按照如下操作在/etc/sysconfig/network-scripts/目录中生成名为 ifcfg-em1 的文件，示例如下：
[image: ]
要配置一个向DHCP服务器发送不同的主机名的接口，请在ifcfg文件中新增一行内容，如下所示：
[image: ]
要配置忽略由DHCP服务器发送的路由，防止网络服务使用从DHCP服务器接收的DNS服务器更新/etc/resolv.conf。请在ifcfg文件中新增一行内容，如下所示：
[image: ]
要配置一个接口使用具体DNS服务器，请将参数PEERDNS=no，并在ifcfg文件中添加以下行：
[image: ]
其中ip-address是DNS服务器的地址。这样就会让网络服务使用指定的DNS服务器更新/etc/resolv.conf。
· 配置默认网关
在确定默认网关时，首先解析 /etc/sysconfig/network 文件，然后解析 ifcfg 文件 ，将最后读取的 GATEWAY 的取值作为路由表中的默认路由。
在动态网络环境中，使用 NetworkManager 管理主机时，建议设置为由 DHCP 来分配。
[bookmark: _Toc402089934]7.1.4 通过 nmtui 工具
	nmtui 工具提供了一个交互式的界面，可以用来配置网络连接。要使用 nmtui 工具，以 root 权限执行以下命令：
[image: ]
选择 Edit a connection 选项，然后选择要编辑的网络连接，按 Enter 键，进入编辑界面。
在交互界面中，可以使用方向键选择要编辑的选项，按 Tab 键切换到下一个选项，按 Enter 键进入编辑状态，按 Esc 键退出编辑状态。可以使用方向键选择 IPV4 CONFIGURATION 或 IPV6 CONFIGURATION 的配置方式，并选择 Show 显示详细信息。
[bookmark: _Toc1941967276]7.2 配置主机名
[bookmark: _Toc1187540626]7.2.1 使用hostnamectl配置主机名
· 查看所有主机名：
[image: ]
· 设定所有主机名：
[image: ]
· 远程更改主机名：
[image: ]
[bookmark: _Toc282285964]7.2.2 使用nmcli配置主机名
	查询static主机名，使用如下命令：
[image: ]
在root权限下，将static主机名设定为host-server，使用如下命令：
[image: ]
要让系统hostnamectl感知到static主机名的更改，在root权限下，重启hostnamed服务，使用如下命令：
[image: ]
[bookmark: _Toc588820725]7.2.3 通过 nmtui 工具
	nmtui 提供了一个交互式的界面，可以用来配置网络连接。要使用 nmtui 工具，以 root 权限执行以下命令：
[image: ]
选择 Set system hostname 选项，输入新的主机名，然后按 Enter 键。选择 OK 确认修改。
[bookmark: _Toc705279699]7.3 配置网络绑定
[bookmark: _Toc1673653300]7.3.1 使用nmcli
· 创建名为mybond0的绑定：
[image: ]
· 添加从属接口：
[image: ]
· 要启动绑定，首先需启动从属接口：
[image: ]
[image: ]
[bookmark: _Toc1350204694]7.3.2 使用命令行
· 检查是否已安装Bonding内核模块
在系统中默认已加载相应模块。要载入绑定模块，可在root权限下使用如下命令：
[image: ]
显示该模块的信息，可在root权限下使用如下命令：
[image: ]
· 创建频道绑定接口
要创建绑定接口，可在root权限下通过在 /etc/sysconfig/network-scripts/ 目录中创建名为 ifcfg-bondN 的文件（使用接口号码替换 N，比如 0）。
根据要绑定接口类型的配置文件来编写相应的内容，比如网络接口。接口配置文件示例如下：
DEVICE=bond0
NAME=bond0
TYPE=Bond
BONDING_MASTER=yes
IPADDR=192.168.1.1
PREFIX=24
ONBOOT=yes
BOOTPROTO=none
BONDING_OPTS="bonding parameters separated by spaces"
· 创建从属接口
创建频道绑定接口后，必须在从属接口的配置文件中添加 MASTER 和 SLAVE 指令。
例如将两个网络接口enp3s0 和 enp4s0 以频道方式绑定，其配置文件示例分别如下：
TYPE=Ethernet
NAME=bond-slave-enp3s0
UUID=3b7601d1-b373-4fdf-a996-9d267d1cac40
DEVICE=enp3s0
ONBOOT=yes
MASTER=bond0
SLAVE=yes
· 激活频道绑定
要激活绑定，则需要启动所有从属接口。请在root权限下，运行以下命令：
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完成后，启动所有从属接口以便启动绑定（不将其设定为 “down”）。
要让 NetworkManager 感知到系统所做的修改，在每次修改后，请在root权限下，运行以下命令：
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查看绑定接口的状态，请在root权限下运行以下命令：
[image: ]
· 创建多个绑定
系统会为每个绑定创建一个频道绑定接口，包括 BONDING_OPTS 指令。使用这个配置方法可让多个绑定设备使用不同的配置。请按照以下操作创建多个频道绑定接口：
· 创建多个 ifcfg-bondN 文件，文件中包含 BONDING_OPTS 指令，让网络脚本根据需要创建绑定接口。
· 创建或编辑要绑定的现有接口配置文件，添加 SLAVE 指令。
· 使用 MASTER 指令工具在频道绑定接口中分配要绑定的接口，即从属接口。
以下是频道绑定接口配置文件示例：
DEVICE=bondN
NAME=bondN
TYPE=Bond
BONDING_MASTER=yes
IPADDR=192.168.1.1
PREFIX=24
ONBOOT=yes
BOOTPROTO=none
BONDING_OPTS="bonding parameters separated by spaces"
在这个示例中，使用绑定接口的号码替换 N。例如要创建两个接口，则需要使用正确的 IP 地址创建两个配置文件 ifcfg-bond0 和 ifcfg-bond1。
[bookmark: _Toc430594209]7.3.3 使用 nmtui 工具
在 nmtui 工具中，选择 Edit a connection，然后选择 Bond，按照提示输入相关信息，即可创建绑定。
返回 nmtui 的主菜单，选择 Activate a connection，然后选择刚刚创建的绑定，即可激活绑定。



[bookmark: _Toc2124463920]第八章 使用LVM管理硬盘
[bookmark: _Toc1801988418]8.1 LVM简介
LVM是逻辑卷管理（Logical Volume Manager）的简称，它是Linux环境下对磁盘分区进行管理的一种机制。LVM通过在硬盘和文件系统之间添加一个逻辑层，来为文件系统屏蔽下层硬盘分区布局，提高硬盘分区管理的灵活性。
使用LVM管理硬盘的基本过程如下：
· 将硬盘创建为物理卷。
· 将多个物理卷组合成卷组。
· 在卷组中创建逻辑卷。
· 在逻辑卷之上创建文件系统。
通过LVM管理硬盘之后，文件系统不再受限于硬盘的大小，可以分布在多个硬盘上，也可以动态扩容。
[bookmark: _Toc57467685]8.2 安装
· 清除缓存：
[image: ]
· 创建缓存：
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· 在root权限下安装lvm：
[image: ]
· 查看安装后的rpm包：
[image: ]
[bookmark: _Toc1639224292]8.3 管理物理卷
· 创建物理卷
[image: ]
· 查看物理卷
[image: ]
· 修改物理卷属性
[image: ]
· 删除物理卷
[image: ]
[bookmark: _Toc374968281]8.4 管理卷组
· 创建卷组
[image: ]
· 查看卷组
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· 修改卷组属性
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· 扩展卷组
[image: ]
· 收缩卷组
[image: ]
· 删除卷组
[image: ]
[bookmark: _Toc1374878469]8.5 管理逻辑卷
· 创建逻辑卷
[image: ]
· 查看逻辑卷
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· 调整逻辑卷大小
[image: ]
· 扩展逻辑卷
[image: ]
· 收缩逻辑卷
[image: ]
· 删除逻辑卷
[image: ]
[bookmark: _Toc658386763]8.6 创建并挂载文件系统
· 创建文件系统
[image: ]
· 手动挂载文件系统
手动挂载的文件系统仅在当时有效，一旦操作系统重启则会不存在。
可在root权限下通过mount命令挂载文件系统。
[image: ]
其中：
· lvname：指定要挂载文件系统的逻辑卷设备文件名。
· mntpath：挂载路径。
示例：将逻辑卷/dev/vg1/lv1挂载到/mnt/data目录。
[image: ]

· 自动挂载文件系统
手动挂载的文件系统在操作系统重启之后会不存在，需要重新手动挂载文件系统。但若在手动挂载文件系统后在root权限下进行如下设置，可以实现操作系统重启后文件系统自动挂载文件系统。
1. 执行blkid命令查询逻辑卷的UUID，逻辑卷以/dev/vg1/lv1为例。
[image: ]
查看打印信息，打印信息中包含如下内容，其中 uuidnumber 是一串数字，为UUID， fstype 为文件系统。
/dev/vg1/lv1: UUID=" uuidnumber " TYPE=" fstype "
2.	执行vi /etc/fstab命令编辑fstab文件，并在最后加上如下内容。
[image: ]
3.	验证自动挂载功能。
执行umount命令卸载文件系统，逻辑卷以/dev/vg1/lv1为例。
[image: ]
执行如下命令，将/etc/fstab文件所有内容重新加载。
[image: ]
执行如下命令，查询文件系统挂载信息，挂载目录以/mnt/data为例。
[image: ]
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top - 19:04:08 up 9 days, 3:09, 8 users, load average: 2.17, 2.08, 2.06

Tasks: 242 total, 8 running, 234 sleeping, 0 stopped, 0 zombie
Cpu(s): ©.3%us, 0.2%sy, 0.0%ni, 91.5%id, 0.0%wa, 0.0%hi, 0.0%si, 0.0%st
Mem: 19983M total,  19777M used, 206M free, 567M buffers
Swap: 2053M total, 10M used, 2043M free,  12326M cached

32757 root 20 0 4462m 3.0g 5440 S 100 15.3  1542:40 gemu-kvm
32461 root 20 0 11580 1380 1120 R 100 0.0 1563:47 sh
31437 root 20 0 4626m 2.4g 5436 R 4 12.1 14:36.89 gemu-kvm
29553 root 20 0 17256 1392 932 R 0 0.0 0:00.02 top
31438 root 20 0 [ 0 0S 0 0.0 0:12.80 vhost-31437
32758 root 20 0 0 0 0s 0 0.0 0:25.21 vhost-32757
1 root 20 0 10540 796 748 S 0 0.0 0:04.59 init
2 root 20 0 0 0 0S 0 0.0 0:00.00 kthreadd
3 root 20 0 0 0 0s 0 0.0 0:01.64 ksoftirgd/0
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[root@bogon ~1# kill -p pid
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[root@bogon ~]# at 10:00 4/5/24

warning: commands will be executed using /bin/sh
at Fri Apr 5 10:00:00 2024

at> slocate -u

at> <EOT>

job 2 at Fri Apr 5 10:00:00 2024
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[root@bogon ~]# crontab -u userexample ~/userexample.corn
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[root@bogon ~1# nmcli general status
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[root@bogon ~1# nmcli connection show
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[root@bogon ~1# nmcli connection show

~active
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[root@bogon ~]# nmcli device status
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[root@bogon ~]# nmcli connection up id enp3s0
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[root@bogon ~1# nmcli device disconnect enp3s0
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[root@bogon ~]# nmcli device connect "$IFNAME"
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[root@bogon ~]# nmcli device disconnect "$IFNAME"
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Crootebogon ~J# nmcli con show
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Crootebogon ~J# nmcli dev status
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[root@bogon ~1# nmcli connection add type ethernet con-name ifname itfacename
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[root@bogon ~1# nmcli con up net-test
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[root@bogon ~1# nmcli connection add type ethernet con-name ifname itfacename
ip4 address gw4 address
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[root@bogon ~1# nmcli con up net-static ifname enp3s0
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[root@bogon ~]# nmcli dev wifi list
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[root@bogon ~]# nmcli con add con-name Wifi ifname wlan0 type wifi ssid MyWifi
ip4 192.168.100.101/24 gwd 192.168.100.1
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[root@bogon ~1# nmcli con modify Wifi wifi-sec.key-mgmt wpa-psk
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[root@bogon ~1# nmcli con modify Wifi wifi-sec.psk answer
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[root@bogon ~]# nmcli radio wifi on/off
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nncli connection modify enp3se +ipvd.routes "192.168.122.0/24 10.10.10.1"
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[rootebogon ~J# nmcli con edit type ethernet con-name enp3so
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ip address add 192.168.0.10/24 dev enp3sO
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[root@bogon
default via

192.168.122.

192.168.198.

100

~1# ip route
192.168.198.2 dev ens33 proto dhcp metric 100
0/24 dev virbr0 proto kernel scope link src 192.168.122.1 linkdown

0/24 dev ens33 proto kernel scope link src 192.168.198.141 metric
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[root@bogon ~]# ip route add 192.168.2.1 via 10.0.0.1 [dev interface-name]
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# nntui
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[root@bogon ~]# hostnamectl status
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[root@bogon ~]# hostnamectl set-hostname name
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[root@bogon ~]# hostnamectl set-hostname name -H [username]@hostname new_name
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mneli general hostnane
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# nncli general hostname host-server
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# systemctl restart systend-hostnamed
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[root@bogon ~1# nmcli con add type bond con-name mybond0 ifname mybond0 mode a
ctive-backup
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[root@bogon ~1# nmcli con add type bond-slave ifname ens33 master mybond0
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[root@bogon ~1# nmcli con up bond-slave-ens33
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[root@bogon ~1# nmcli con up mybond0
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# modprobe --first-tine bonding
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# modinfo bonding
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# ifup enpaso
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# nncli con load /etc/sysconf ig/network-scripts/ifcfg-device
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# ip link show
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[root@bogon ~]# dnf clean all
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[root@bogon ~]# dnf makecache
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[root@bogon ~]# dnf install lvm2
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[root@bogon ~]# rpm -ga | grep lvm2
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# pvcreat [option] devname
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# pvdisplay [option] devname
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# pvchange [option] devname
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# pvmove [option] devname
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# vgcreat [option] vgname pvname
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# vgdisplay [option] vgname
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# vgchange [option] vgname
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# vgextend [option] vgname pvname
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# vgreduce [option] vgname pvname
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# vgremove [option] vgname
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# lvcreat [option] vgname
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# lvdisplay [option] lvname
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# lvresize [option] lvname




image144.png
# lvextend [option] lvname
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# lvreduce [option] lvname
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# lvremove [option] lvname
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# mkfs [option] lvname
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mount lvname mntpath
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mount /dev/vel/lvl /unt/data
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# blkid /dev/vgl/lvl
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unount /dev/vel/lvl
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# mount -a
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# mount | grep /mnt/data
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[root@bogon ~1# cat /etc/os-release
NAME="SeawayEdge"
VERSION="v3.3 (LTS)"

seawayEdge v3.3 (LTS)"
0;31"
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[root@bogon ~1# lscpu
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[root@bogon ~1# free
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[root@bogon ~]# fdisk -1
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[root@bogon ~1# top
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[root@bogon ~1# localectl
System Locale: LANG-zh CN.UTF-8
VC Keymap: cn
X11 Layout: cn
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localectl list-locales




image10.png
localectl list-locales | grep zh
1zh_TV. UTF-8
zh_CH. UTF-8
zh_HK. UTF-8
h_SG. UTF-8
h_TV. UTF-8
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# localectl set-locale LANG=locale
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Tocalectl list-keymaps
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# localectl set-keymap map
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timedatectl
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# tinedatectl set-ntp yes




image17.png
# timedatectl set-time YYYY-MM-DD
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# timedatectl set-time HH:MM:SS
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# tinedatectl set-timezone time_zone
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# date --set HH
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# date --set YYYY-MM-DD
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# huclock
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# huclock --set --date "yyyy-mm-dd HH:MM"
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echo ma-deadline > /sys/block/sd#/queus/scheduler
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[root@bogon ~1# useradd userexample
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[root@bogon ~1# id userexample
F P id=1000 (userexample) #H id:

000 (userexample) #H=1000(userexample)
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[root@bogon ~1# passwd userexample
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[root@bogon ~]# usermod -s /bin/csh userexample
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[root@bogon ~1# usermod -d new_home directory username
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[root@bogon ~]# usermod -d UID username
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[root@bogon ~]# userdel username
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[root@bogon ~]# groupadd groupexample
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[root@bogon ~1+# groupmod -g GID groupname
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[root@bogon ~1# groupdel Test
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[root@bogon ~1# gpasswd -a userexample Test
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[root@bogon ~1# gpasswd -d userexample Test
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[root@bogon ~]# newgrp Test
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[root@bogon ~]# dnf config-manager --dump
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[root@bogon ~1# dnf repolist
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[root@bogon ~]# dnf config-manager --dump repo_id
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[root@bogon ~1# dnf install createrepo
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[root@bogon ~]# createrepo /mnt/local_repo
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[root@bogon ~1# dnf config-manager --add-repo repository url
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[root@bogon ~1# dnf config-manager --set-enable repository
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[root@bogon ~1# dnf config-manager --set-disable repository
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[root@bogon ~]# dnf search rpm_name
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[root@bogon ~1# dnf list rpm_name




image50.png
[root@bogon ~1# dnf install package_name
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[root@bogon ~]# dnf remove package_name
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[root@bogon ~1# dnf groups summary
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[root@bogon ~1# dnf group list
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[root@bogon ~1# dnf group install group_name
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[root@bogon ~1# dnf group remove group_name
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[root@bogon ~]# dnf check-update
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[root@bogon ~]# dnf update package_name
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[rootebogon ~1# dnf update
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[root@bogon ~1# systemctl list-units --type service
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[root@bogon ~1# systemctl status service name
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[root@bogon ~1# systemctl is-enabled service_ name
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[root@bogon ~]# systemctl start service name
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[root@bogon ~1# systemctl stop service_ name
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[root@bogon ~1# systemctl restart service name
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[root@bogon ~1# systemctl enable service name
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[root@bogon ~1# systemctl disable service name
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systemct]l get-default
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[root@bogon ~1# systemctl list-units --type-target
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[root@bogon ~1# systemctl set-default target_name
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[rootebogon ~J# systemctl isolate name.target
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[root@bogon ~]# systemctl rescue
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[root@bogon ~1# systemctl emergency
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[root@bogon ~1# systemctl poweroff
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[root@bogon ~1# systemctl reboot
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[root@bogon ~1# systemctl suspend
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[root@bogon ~1# systemctl hibernate
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[root@bogon ~1# who
root i1 2024-03-05 14:22 (
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[root@bogon ~1# ps
PID TTY TIME CMD
8424 pts/0 00:00:00 bash
8494 pts/0 0
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